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[ TRIRIIE:

Dater  Einstellungen Hilfe

ELE:

Testbeispiel laden
Vorhandenes Projekt laden
Direkt beginnen

<% Tutorial anzeigen

fﬁ Hinweise

(] Dialeg nicht mehr anzeigen

oK Hilfe




[ TRIRIIE:

Dater  Einstellungen Hilfe

ELE:

Startdialog

Mit OK legen Sie ein neues Projekt an und starten den Dialog Projekt | Eigenschaften.

Testbeispiel laden

Vorhandenes Projekt laden

[ Meues Projekt erstellen

Direkt beginnen

<% Tutorial anzeigen

fﬁ Hinweise

(] Dialeg nicht mehr anzeigen

Bestatigen Sie die Auswanhl mit Ok.




Projekteigenschaften besetzen ...
Spezifikation  Arbeitsbereich
Spezifikationen festlegen Projekibeschreibung

Projekivorlage

Prognosetyp

Sl : = chrift

[ _TALSm (2017)
_— =

Elementbibliotheken auswahlen

OK Abbrechen Hilfe

Im Dialog Projekteigenschaften besetzen ... verwenden Sie unter Prognosetyp die
Voreinstellung Larm (Ausbreitung im Freien) und unter Auswahl der Beurteilungsvorschritt die

TA Larm.
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Dater  Einstellungen Hilfe

e *x

Projekteigenschaften besetzen ...
Spezifikation  Arbeitsbereich

Spezifikationen festlegen Projekibeschreibung

Projekivorlage

Prognosetyp

® Larm (Ausbreitung im Freien)
(CJL&rm (inArbeitsraumen)

() Fluglarm

() Schadstoffe

ahl der Prognoseart
rm (nationale Narmen)

ahl der Beurteilungsvors

arm (2017)

Sicherheit
Kennwaort: Micht vorgese

Elementbibliotheken auswahlen

Bestatigen Sie die Eingaben mit Ok.
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VWahlen Sie einen Dateiptad aus, vergeben einen Namen und dricken

uSpeichern.

Projekt sichern
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Wir verwenden OSM-Daten, um das Hintergrundbild sowie Gebdude im gewiinschten Bereich
zu importieren. Klicken Sie dazu aut das lcon zum Starten des OSMImports.
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Bericht Extras Einstellungen Hilfe
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05M-Datei importieren >
Import
Schritt 1: Suche von Kartenmerkmalen | Import-Voreinstellungen
Elementtyp Haushéhe-Ersatzwert [m] .
STRb - Strale /RLS-90 - 31 W
[] schienen SCHv - Schiene /ICRN (GB) R
[] Flachennutzung HLIM - Hilfslinie R
[] Landbedeckung DBod - Boden-Dampfung R
[] Alle verbleibenden Kartenmerkmale als optische Elemente
[] Untergeordnete Haupt-Kartenmerkmale {Hauser, Stralten, Schienen) als optische Elemente
Kartenmerkmale in Datei suchen
Schritt 2: Endauswah! und Import
Importieren
¢ 0K Abbrechen Hilfe Setup offnen Setup speichern
K ]
¥
400
.
¥
i - [ 3
300
&
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= [@ ] =]

Aktivieren Sie die Checkbox Hauser und detfinieren Sie den

Haushohe-Ersatzwert [m] mit 10m.
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Import
Schritt 1: Suche von Kartenmerkmalen | Import-Voreinstellungen
Elementtyp Haushéhe-Ersatzwert [m]

Ap- A

Ap-

b

Klicken Sie aut Kartenmerkmale in Datei suchen, um die

eruntergel

Hauser 10,00
[] straiken STRb - Stralke /RLS-90 - 31 R
[] schienen SCHv - Schiene /ICRN (GB) R
[] Flachennutzung HLIM - Hilfslinie R
[] Landbedeckung DBod - Boden-Dampfung R
[] Alle verbleibenden Kartenmerkmale als optische Elemente
[] Untergeordnete Haupt-Kartenmerkmale {Hauser, Stralten, Schienen) als optische Elemente
Kartenmerkmale in Datei suchen
Schritt 2: Endauswah! und Import
Importieren
0K Abbrechen Hilfe Setup offnen Setup speichern
s} 7 -l
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= [@ ] =]

adene OSM-Datei nach Hausern zu durchsuchen.
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Import  Detaileinstellungen

Schritt 1: Suche von Kartenmerkmalen | Import-Voreinstellungen

Elementtyp Haushéhe-Ersatzwert [m]
Hauser 10,00
[] straiken STRb - Stralke /RLS-90 - 31 R
[] schienen SCHv - Schiene /ICRN (GB) R
[] Flachennutzung HLIM - Hilfslinie R
[] Landbedeckung DBod - Boden-Dampfung R

[] Alle verbleibenden Kartenmerkmale als optische Elemente

[] Untergeordnete Haupt-Kartenmerkmale {Hauser, Stralten, Schienen) als optische Elemente

| Kartenmerkmale in Datei suchen

Schritt 2: Endauswah! und Import

Anzahl der gefundenen Kartenmerkmale:
Hauser: 73 Straften: 0 Schienen: 0
Flachennutzuna: 0 Landbedeckung: 0 Optische Elemente: 0

Hinweis: FOr individuelle Anpassungen siehe Seite "Detaileinstellungen”
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Hauser wird angezeigt. Dricken Sie aut

rUcken aut OK.

Importieren und bestatigen Sie durch D
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Bestatigen Sie den angezeigten Dialog mit Ja, um den Arbeitsbereich

des lageplans an den gewiinschten Bereich anzupassen.
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Die Hauser sind importiert und das Projekt im ersten Schritt autgebaut.
Nun wird die erste Schallguelle modelliert.
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Gehen Sie mit der Maus in den gewiinschten Bereich, dricken Sie die linke Maustaste, halten

diese gedrickt und ziehen sich ein entsprechendes Feld aut.
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Platzieren Sie die Maus aut dem Firmengebdude und dricken Sie die

inke Maustaste. Der Eingabedialog der Quelle éftnet sich automatisch.
o e .
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unter Richtw. in dB(A) das Kern/Dort/Mischgebiet aus
und geben Sie unter Erdgeschof3 zO/m 2m ein.
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Deaktivieren Sie Alle Abschnitte, um nur den Abschniﬁ_ouszuwdhlen, der in Richtung der
Schallguelle zeigt — in unserem Beispiel der Abschnitt zwischen Knoten 5 und 6. Klicken Sie aut
die Zeile des Knoten 5 und bestdtigen Sie die Eingabe mit Ok.
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Haustassade erzeugt. Verlassen Sie den Dialog mit Ok.

W
>




v

Datei Bearbeiten Projekt Lageplan Berechnung Bericht Extras

S &

CRRAE 9

QQ LAYy =
w ./ I %]

J—T‘ P | e ] P
Gipg Pweb  Josm Quml

Konstruieren und Bearbeiten w

N /»

N O D [

e = Abe fn 2o B B
=Z=EAKeYw D 8
Ol (TP &
O k2 = EE I

DI 18005 ~

OC) == GNP

@ Element-Mavigator

& Gelandemodell

IO; Toolbox Plan
/h
Yariante 0

@ Sichtbarkeit

Farbskala

i

Einstellungen

Hilfe

TZHANKE H @

v

l EE13440

5513540

5513500

Ap- A

Ap-

b

562600

562650

Folgende Immissionspunkte wurden erzeugt: (34)

x/m 562750

. |

IPKIO01 Max-Planck-Strafie 12 1 EG 5/0 | x=562672.25 y=5513485858z= 2.00R

. Schliefen |

-

®

Es erscheint eine Meldung, dass ein
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__.r'
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Der Immissionsort wird im Llageplan angezeigt.
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Im nachsten Schritt wird eine Punktberechnung durchgetihrt. Diese starten Sie Gber das

entsprechende Icon. Der Berechnungsdialog ottnet sich.
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Umschalten auf: Fassadenberechnung
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Klicken Sie aut den Reiter Ergebnisse, um alle vérngbqren

Ergebnislisten (schwarz geschrieben) anzeigen zu lassen.
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5513540

y/m

5513500

Ap- A

Ap-

A

A

i

Auftragsliste

®

Z-

Schliefzen

Berechnungen definieren und durchfihren

h 4

Berechnungsart  Berechnung  Extras: Punktberechnung  Einstellungen

Aktueller Auftrag

Obligat Optional  Info

Tabellen

Express-Liste Ergebnisse

.. Spitzenpegel
.. Spitzenpegel / Kompakie Ausgabe
... Flexible Kurze Liste

w . Miltlere Liste
. Immissionspegel
w . Lange Liste
.. lle Details
- Komprimierte Listen
.. Reflexionsanteile
- Legende ...

Optionen

L=

ptionen-Dialog immer aufrufen

Geladen: C:\WJsers\driDownloads\ErgDF4A IRP

B vER G EFE D
Berechnen Entsperren
Hilfe fof

e

F

s

Klicken Sie unter Kurze liste aut Immissionspegel, deaktivieren Sie die

Funktion O
|

ptionen-Dialog autruten und'klicken Sie aut Anzeigen.

>




il Kurze Liste [9 Zeilen]

Liste Bearbeiten

H

Anzicht

. = 2 = - =
A o 0 EE 9ervE IS5 6
Kurze Liste |Punktberechnung
Immissionsberechnung Beurteilung nach TA Larm (2017)
Variante 0 Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
Werktag (Bh-22h) Sonntag (6h-22h) Macht (22h-6h)
IRW LrA IRW LrA IRW LrA
/dB /dB /dB /dB /dB /dB
IPkt001 Max-Planck-Strale 12 1 EG S 60,0 522 60,0 522 450 522

F1 driicken, um Hinweise zu weiteren Features zu erhalten.

Die kurze Ergebnisliste wird angezeig
ieweils der Richtwert sowi

- Fur die 3 Zeitraume wird

e das Ergebnis angezeigt.




W/ Kurze Liste [9 Zeilen] - *
Liste Bearbeiten Ansicht

HEG 2 00 EF 9+4E < 39@ ¢

Kurze Liste |Punktberechnung
Immissionsberechnung Beurteilung nach TA Larm (2017)
Variante 0 Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
Werktag (Bh-22h) Sonntag (6h-22h) Macht (22h-6h)
IRW LrA IRW LrA IRW LrA
/dB /dB /dB /dB /dB /dB
IPkt001 Max-Planck-Strale 12 1 EG S 60,0 522 60,0 522 450 522

F1 driicken, um Hinweise zu weiteren Features zu erhalten.

Durch Klicken aut das Schliefden-lcon wird die Anzeige geschlossen.
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e | N &

Einstellungen  Hilfe
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5513540

5513500

Ap- A

Ap-

A

A

Sie unter Mitilere Liste aut Immissionspegel un

562600

562650

i

Auftragsliste

®

Z-

Schliefzen

Berechnungen definieren und durchfihren

Berechnungsart  Berechnung  Extras: Punktberechnung

Aktueller Auftrag

Obligat Optional Info  Express-Liste Ergebnisse

Tabellen

.. Spitzenpegel / Kompakie Ausgabe
... Flexible Kurze Liste

w . Mittlere List
- Immissionspegel

W - Lange Lisle
.. lle Details

- Komprimierte Listen
.. Reflexionsanteile

- Legende ...

[J Optionen-Dialog immer aufrufen

Geladen: C:\WJsers\driDownloads\ErgDF4A IRP

D BEEyE RS F i

Berechnen Entsperren

Hilfe fo

®/m

Einstellungen

Anzeigen

Optionen

L=

562750

d aut Anzeigen.




W/ Mittlere Liste [10 Zeilen]
Liste Bearbeiten Ansicht

Mittlere Liste» _________________[Punktberechnung |

Immissionsberechnung Beurteilung nach TA Larm (2017)
IPkt001 » Max-Planck-Strale 12 1 BVariante 0 Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
x=5B267225m y = 551348558 m z=200m
Werktag (6h-22h) Sonntag (6h-22h) MNacht (22h-6h)
LriA LrA LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB /dB /dB
EZC001 » Lafter 52,203 52,203 52,203 52,203 52,203 52,203
Summe 52,203 52,203 52,203

Die mittlere Liste zeigt zusatzlich die Quellanteile an. Schliefien Sie die
iste Uber das Schlielden-lcon.
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Datei Bearbeiten Projekt Lageplan Berechnung Bericht Extras  Einstellungen Hilfe
*@z = = [ '—'®/\: 0
FEaHEH=E 9 @B Y ERN EHOAKREO E
QAL Y= |V
562600 562650
o.M
5513540 e
Rechenergebnisse - Berechnungen definieren und durchfihren
Auftragsliste Berechnungsart  Berechnung  Extras: Punktberechnung
\ ﬂw 1’
JETIN &
Aktueller Auftrag
ﬁ Obligat Optional Info  Express-Liste Ergebnisse
@ Tabellen
Yf[ﬂ ----- Info
o w . Kurze Liste
h .. Immissionspegel
.. Spitzenpegel
ti; .. Spitzenpegel / Kompakie Ausgabe
... Flexible Kurze Liste
5513500 v - Mittiere Liste
@ . Immissionspegel
w . Lange Liste
.. lle Details
- Komprimierte Listen
- Reflexionsanteile
- Legende ...
@ Element-Mavigator 4
[J Optionen-Dialog immer aufrufen
& Gelandemodell o Geladen: C:\Wsers\drDownloads\ErgDF4A IRP
ICG Toolbox Plan 4 =
Variante 0 -
Werktag (6h-22h) v - » i} AV R4\ F D
@ Sichtbarkeit 4 Berechnen Entsperren
1 Farbskala &
d M Schlieken Hilfe o

Zusatzlich

=T70-75
=T75-80
=20-_.

®/m

562750

Einstellungen

Anzeigen

Optionen

L=

énnen Sie sich die langen Listen
wie gehabt. Beenden Sie den Dialog Uber Schlief3en.

#
F

anschauen. Verfahren Sie

>
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Variante 0 -
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/2 Farbskala 4

-_.-'
Werktag (8h-22h}
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Der berechnete Immissionsort wird enfsprechend der Farbskala im
lageplan eingetdrbt angezeigt.

Projekt laden ..
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Herzlichen Glickwunschl Das erste IMMI-Projekt ist abgeschlossen.

Projekt laden ..




Gmmi

Das zweite Beispiel bezieht sich aut ein Verkehrslarmprojekt und sol
weitere Kenntnisse bei der Bearbeitung von Projekten vermitteln.




Starten Sie IMMI, wdahlen Sie Neues Projekt erstellen und verlassen

Sie die Einc.;obe mit OK.




Projekteigenschaften besetzen ...
Spezifikation  Arbeitsbereich

Spezifikationen festlegen Projekibeschreibung

Projekivorlage

Im Dialog Projekteigenschaften besetzen ... verwenden Sie unter Prognosetyp die
Voreinstellung Larm (Ausbreitung im Freien) und unter Auswahl der Beurteilungsvorschritt die

16. BImSchV. Verlassen Sie den Dialog mit OK.
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/uerst speichern Sie das Projekt ab. Verwenden Sie datir das

entsprechende lcon.
| i . ‘
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VWahlen Sie einen D

‘f Lageplan [ Vanante O ]

ZPU

35]0 -‘J-EJU

SE]U

SPU

?E]U

SE][J x/m 1000

Organisieren =

@/ MMI-Projektdatei sichern

A » Dieser PC » Windows (C) » Programme (x868) » IMMI 2078

Meuer Ordner

E Dieser PC

_J 30-Objekte
&= Bilder

[ Desktop
Dokumente
* Downloads
D Musik

m Videos

=2 Windows ()
= WWS5 (K]

== dr (\intern.woelfel.detwoelfel\Benutzer) (L)

EETL N RN

MName

IDViewer
Austal2000
Beispiele

CLF

Digitizer

gm
Handbuecher
Hardkey

15U

Manuals

Testaufgaben

w "IMPMI 2018" durchsuchen

Anderungsdatum

03.10.2018 10:07
03.10.2018 10:07
03.10.2018 10:07
03.10.2018 10:07

Uhold
03.10.2018 10:07
01.04.2019 09:30
01.04.2019

03.10.2018 10:07

03.10.2018 10:07

01.04.2019 09:30

n noan M7
03.10.2018 10:07

Typ

Dateiordner
Dateiordner
Dateiordner
Dateiordner
Dateiordner
Dateiordner
Dateiordner
Dateiordner
Dateiordner
Dateiordner

Dateiordner

X
P
@

Eh

Dateiname: |

Dateityp: | IMMI-Projektdatei(*.|PR}

A Ordner ausblenden

D)

400
300

200~

ateiptad aus, vergeben

einen

Namen und dricken

uSpeichern.

Projekt sichern
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Wir verwenden als Grundlage eine georeterenzierte Karte eines Online-Kartendienstes. Klicken

Sie dazu aut das lcon zum Starten des Web-mports.
L]
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Berechnungsart  Berechnung

erechnungen definieren und durchfidhren

Aktueller Auftrag

Express-liste Ergebnisse

Punktberechnung

Extras: Punktberechnung  Einstellungen

Projekt: Verkehr.IPR
Projekt Erg17B7.IRP
Einstellung Kopie von "Referenzeinstellung”
Wariante Variante 0
Tag Nacht
6h-22h 22h-6h
(berschreitungen 3 3
IPkt001 Ringstrale 1 1 EG West 61.08 50.87
IPktO02 Ringstrake 1 1 OG1West 61.32 51.10
IPKt003 Ringztralle 1 1 0OG2West 6129 51.07
IPkt004 Ringstraite 1 2 EG Nerd 65.56 34
IPkt00S Ringstralle 1 2 OG1Nord 65.34 12
IPkt006 Ringstralke 1 2 OG2ZNord 64.54 54.63
IPKtOO7 Ringstrale 1 3 EG Ost 60.55 50.34
IPkt008 Ringstralle 1 3 0G10st 60.78 50.56
IPKtO09 Ringstralle 1 3 0G20st 60.87 50.66
IPkt010 Ringstralle 1 4 EG Sod 38.51 2829
IPkt011 Ringstralle 1 4 0G150d 40.75 30.53
IPkt012 Ringstrale 1 4 0G250d 50.31 40.08
£

D BB v ERE

Berechnen

Hilfe

o

B

Entsperren

Das Ergebnis 1ir alle Immissionsorte tur Tag und Nacht wird in der Express-Liste angezeigt.
Die rot geschriebenen Ergebnisse informieren dariber, dass der Richtwert Gberschritten ist.
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Auftragsliste Berechnungsart  Berechnung  Extras: Punktberechnung  Einstellungen

©

Tabellen Anzeigen

v Kurze Liste
. Immissionspegel
Imimissionspegel / frequenzabhéngig E
Spitzenpege
Spitzenpegel / Kompakte Ausgabe
... Flexible Kurze Liste
Immissionspegel / WEA Unsicherheiten
- Mittlere Liste
- Immissionspegel
Immissionspegel / frequenzabhdngig
Spitzenpege

Optionen

)

il

... Reflexionsanteile
. Legende ..

[T optionen-Dialog immer aufrufen

Geladen: C:\Jsers\driDownloads\Erg17B7.IRP
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Hilfe foof
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‘ ‘} Mittlere Liste [110 Zeilen]

Die mittlere Ergebnisliste wird angezeigt.
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Liste Bearbeiten Ansicht
Mittlere Liste » Punktberechnung
Immissionsberechnung Beurteilung nach 16. BlmSchV
IPkt0D01 » RingstraBe 1 1 EG West |Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
x = 56014591 m ¥y =5512187 78 m z=300m
Tag (Bh-22h) Nacht (22h-6h)
LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB
STRbOO1 » Hauptstrasse 50 km/h 60,453 60,453 50,236 50,236
STRbOO3 » Oberer Stadtweg 52,388 61,083 42171 50,866
Summe 61,083 50,866
IPkt002 » Ringstrale 1 1 OG1West|Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
x = 56014591 m y = 5512187 78 m z=550m
Tag (6h-22h) Nacht (22h-6h)
LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB
STRbOO » Hauptstrasse 50 km/h 60,484 60,484 50,267 50,267
STRbOO3 » Oberer Stadtweg 53,724 61,315 43 507 51,098
Summe 61,315 51,098
IPkt003 » Ringstrale 1 1 OG2West|Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
x = 56014591 m y=58512187,78 m z=8,00m
Tag (Bh-22h) Nacht (22h-6h)
LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB
STRbOO1 » Hauptstrasse 50 km/h 60,376 60,376 50,159 50,159
STRbOO3 » Oberer Stadtweg 54,085 61,289 43,648 51,072
Summe 61,289 51,072
IPkt004 » RingstraBe 1 2 EG Nord |Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
x = 560159 85 m y = 56512200,57 m z=300m
Tag (Bh-22h) Nacht (22h-6h)
LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB
STRbOO1 » Hauptstrasse 50 km/h 65,237 65237 55,020 55,020
STRbOO3 » Oberer Stadtweg 54,075 65,557 43,858 55,340
Summe 65,657 55,340
IPkt005 » Ringstrale 1 2 OG1Neord|Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
X =56015985m | y = 5512200.57 m z=550m

|

FUr den jeweiligen Immissionsort werden die
Quellanteile und das Gesamtergebnis autgelistet.

w
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Liste Bearbeiten

H

[110 Zeilen]
Ansicht
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Mittlere Liste » |Punktberechnung
Immissionsberechnung Beurteilung nach 16. BlmSchV
IPkt0D01 » RingstraBe 1 1 EG West |Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
x = 56014591 m y = 5512187 78 m z=300m
Tag (Bh-22h) MNacht (22h-6h)
LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB
STRbOO1 » Hauptstrasse 50 km/h 60,453 60,453 50,236 50,236
STRbO0O3 » Oberer Stadtweg 52,388 61,083 42 171 50,866
Summe 61,083 50,866
IPkt002 » Ringstrale 1 1 OG1West|Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
x =56014591m y =5512187 78 m z=550m
Tag (6h-22h) Nacht (22h-6h})
LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB
STRbOO » Hauptstrasse 50 km/h 60,484 60,484 50,267 50,267
STRbO0O3 » Oberer Stadtweg 53,724 61,315 43 507 51,098
Summe 61,315 51,088
IPkt003 » Ringstrale 1 1 OG2West|Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
X =56014591m ¥y =5512187,78 m z=800m
Tag (Bh-22h) Nacht (22h-6h)
LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB
STRbOO1 » Hauptstrasse 50 km/h 60,376 60,376 50,159 50,159
STRbOO3 » Oberer Stadtweg 54,085 61,289 43,848 51,072
Summe 61,289 51,072
IPkt004 » RingstraBe 1 2 EG Nord |Variante 0  Einstellung: Kopie von "Referenzeinstellung”
x = 56015885 m y = 5512200,57 m z=300m
Tag (Bh-22h) MNacht (22h-6h)
LriA LrA LriA LrA
/dB /dB /dB /dB
STRbOO1 » Hauptstrasse 50 km/h 65,237 65,237 55,020 55,020
STRbO0O3 » Oberer Stadtweg 54,075 65,557 43,858 55,340
Summe 65,557 55,340
IPkt005 » Ringstrale 1 2 OG1Neord|Variante 0  Einstellung: Kopie \rnn "Referenzeinstellung”
X =56015985m y = 5512200,57 m ] z=550m

Durch Klicken aut das Schheﬁen-
Schlietde

=TI2LENUIY .. NUIRIT YU IET sElnaciniatenuingy

] T Raawwe

'II'\IIIB:I.I akT 1 & Uu&l‘ulu]‘nllﬂlllcu

con wird die Anzeige geschlossen.
1 Sie auch den Berechnungsdialog.
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Das Konzept der Berechnungsvononfen ermoghchf es, innerhalb eines Pr0|ekfes unferschiedliche

Szenarien zu bearbeiten.

Konkret bedeutet das, dass bei Berechnung einer Variante bestimmte Elemente 1ir die

Berechnung akfiviert oder von der Berechnung ausgeschlossen werden.
Dabei ist ein Prozess mit zwei Stuten zu durchlauten:

1. Der erste Schritt besteht darin, solche Elemente, die in einer Variante aktiv, in einer anderen

dagegen inakiiv.sein sollen, einer speziellen Elemenfgruppe zuzuordnen.

2 Der zweite Schritt besteht darin, Berechnungsvarmnfen zu definieren und festzulegen,
welche Elementgruppen in der betreffenden Variante akiiv sein sallen und welche:nicht.

I ] . h 10 """IIL"-?‘
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In diesem Beispiel

7 7

sollen 2 Varianten entstehen.

1. Die Variante Ist-Zustand, um die aktuelle Situation zu berechnen und einen Referenzwert zu

haben.

2. Die Variante Verkehrsberuhigung, um die Auswirkung einer Verkehrsberuhigung, d. h.

Geschwindigkeitsreduktion, der Hauptstrafde zur ermitteln.

Dazu modellieren Sie zundéchst ein weiteres Element, ein Variante der Hauptstralde, im

laaeplan.
o 10 Q—Fl)l [-":r-v‘
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Sie auf die HauptstraBBe, um diese zu marlqeren Tna arickeh g Srach die rechte

‘ 5512150

Maustaste. Wahlen Sie Element kopieren aus. Der Eingabedialog des kopierten Elements

Stfnet sich. Das erkennen Sie an dem Sternchen *

- ol o} *im Bezemhnuslfele@;;
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Im nachsten Schritt soll eine Rasterberechnung durchgetihrt werden.
Klicken Sie dazu aut den entsprechenden Butfon.
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Im ndchsten Schritt soll eine Rasterberechnung durchgefihrt werden.
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Bevor die Berechnung gestartet wird, muss der zu berechnende Bereich

'esfge\egT werden. Das wird unter Rechengeble’r vorgenommen.
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Klicken Sie dazu quf den entsprechenden Button.
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Rechengebiet
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PR

Klicken Sieim angezeigten Dialog auf Bearbeiten ..

| I |
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Name Typ XMin /m XMax m YMin /m YMax/m  |nx  [ny  |dx/m | ,
= Raster 0 Arbeitsbereich 0.00 1000.00 0.00 1000.00 51 5 20.00 20,00 4.00R .
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—
dy im yim | 5512100,00 | 5512320,00 | 220,00 Léschen 3
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5512200 ; i -
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Geben Sie eine Bezeichnung ein,"danach eine Schrittweite — 2m'in° x und'y — sowie eine
Hohe von 2m. Klicken Sie auf Planausschnitt Gbernehmen, um die Grenzen des angezeigten

| <

Lageplans zu Ubernehmen. Verlassen Sie den Eingabedialog mit

Ok.
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